silnik krokowy bipolarny JK57HS76-2804
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silnik krokowy bipolarny JK57HS112-3004-03
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silnik krokowy bipolarny JK86HS78-4208-5
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Silnik krokowy JK86HS78-4208. Trzy sposoby podiaczenia do sterownika

szeregowo bipolarie

braz

réwnolegle bipolarnie

czerwony

niebieski O

czamy

uL1007
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ilo$¢ uzwojen 4

wielkos¢ kroku 1,8 stopnia
podtaczenie uzwojen réwnolegte unipolarne | szeregowe

napiecie 2,2 3,15 4,4 \)
prad jednej fazy 5,9 4,2 2,9 A
rezystancja fazy 0,375 0,75 1,5 ohm
indukcyjnos¢ fazy 3,4 3,4 13,6 mH
moment trzymajacy 4,6 3,2 4,6 N.m
dtugos¢ korpusu L 78 mm
Srednica osi 12,7 mm
dtugos¢ osi L1 32 mm
dtugosc¢ osi L2 - mm
masa silnika 2,3 kg
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silnik krokowy bipolarny JK42HS60-1704A
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